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Technische Merkmale

Radio Antenne 1. Einstellung durch den Sender.

2. Bis zu 20 Sendern speichern. In fall wenn es Einfiihrung den

: .: 21 Sender stattfindet, der erste Sender wird aus dem
E ' Speicher entfernt.
Funkempfinger Kondensator Motor Bremse Getriebe 3. Mechanischer Endschaltersystem.
T 4.  Akustisch und Bewegung Meldung bei Einstellungen
Programmierung Knopf
Einfiihrung.
Reichweite
Motor mit
integriertem
Funkempfanger
Ubertragung
Ll L 2 Frequenz
230V/50Hz 200m 35m 433.92 MHz
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AUF- Aktivierung bewirkt den Rollladen nach oben.
AB- Aktivierung bewirkt den Rollladen nach unten.

& nrurror B acurra P SET P2- Aktivierung bewirkt Programmierung Modus.
\ AB P+ - Aktivierung schaltet den Sender auf den ndchsten Kanal.
T e P- - Aktivierung schaltet den Sender auf den letzten Kanal.
RC15 RCO5T K1 —Kanal 1.
K2 —Kanal 2.
MODE - Aktivierung bewirkt Programmierung von Uhr und Datum.
RCW15  RCWO5T RCWO1  RCWo2
AUF
O < STOP
AB
MODE | SETP2 |(oK K1 K2

Aktivierung von SET P2 taste in Sender
DC315 und DC316 erledigen wir durch
eine Kombination von Tasten,STOP”
und ,AUF” Gleichzeitich gedruckt.



rs laut Standards (Abb

Den Motor an der Netzstromversorgung anschliefSen, gleich danach wird man einen kurzen Piepton horen(X1 BIP).
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2/ Verbindung des Motors mit dem Sender.
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Programierrungsknopf Stromversorgung

Um den Sender mit dem Motor zu verbinden soll man:

X1 BIP

R- Den Programmierungsknopf auf der
Leitung des Motorkopfs einmal kurz
driicken, dieses wird Ihnen durch einen
kurzen Piepton bestatigt (X1 BIP)
RM- beim Anschluss des Senders zur
Stromversorgung, wird er die
Programmierungsbereitschaft durch
einen kurzen Piepton bestatigen.

3/ Anderung der

A Wenn wir keinen Zugang zum Programmierungsknopf haben -
verwenden wir Programmierungsprozedur wie bei der RM -Serie -
AnschliefRen und Ausschalten der Stromversorgung
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OK

Nach der korrekten

Nach 1 Sekunde driicken
Sie bitte die Taste ,AUF"
auf der vorderen Seite des
Senders, dieses wird
Ihnen durch einen kurzen

Dann auf der hinteren
Seite des Senders driicken
Sie bitte noch einmal die
Taste ,P2- Set, dieses
wird Thnen durch einen

Nach 2 Sekunden die Taste
,P2- Set” auf der hinteren
Seite des Senders driicken,
dieses wird lhnen durch
einen kurzen Piepton

bestatigt kurzen Piepton bestatigt Piepton bestatigt (X1BIP)
(X1BIP) Einstellung reagiert der Motor
durch einen Piepton (X6BIP)
und beginnt
Anwendersteuerung.

htung der Motorbewegung.

Wenn der Motor (verbunden mit dem Sender) bewegt sich der gewiinschten Richtung entgegen:

Der Motor zum Stillstand
bringen. Dann die
Systemtaste des Motors
6 Sekunden lang gedriickt
halten.
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Beim Anschlief}en zur
Stromversorgung beginnt der Motor
den Programmierungsstatus, also bis
2 Sekunden fangen Sie die weitere

Prozedur der Anderung der Richtung
der Motorbewegung an

-} ~6Sekunden
o
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X1 KLIK

X3 BIP
A Wenn wir keinen Zugang zum
Programmierungsknopf haben - verwenden
wir Programmierungsprozedur wie bei der
RM -Serie - Anschliefien und Ausschalten

der Stromversorgung

Die Taste so lange gedriickt
halten, bis Sie drei Pieptone
horen, dieses wird Ihnen der
Prozedurbeginn der Anderung
der Richtung der
Motorbewegung bestitigt

Wenn Sie die Taste ,AUF"“ auf dem

Driicken Sie zwei Mal die Sender driicken und der

Taste ,P2- System”

Bis 2 Sekunden driicken Sie bitte die Taste ,AUF“ oder ,AB“, dieses wird
Thnen durch sechs kurze Pieptone bestétigt (X6BIP). Falls sich die Richtung
der Bewegung nicht dndert, wiederholen Sie bitte die Prozedur und driicken
die andere Taste als frither (,AUF“ oder ,AB“)

ist die Richtung der Motorbewegung
korrekt eingestellt

Rollladenpanzer wickelt sich nach oben,

3



B +<20n

Der Motor speichert bis
zu 20 Sender
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X2 KLIK

A

Auf dem Sender, welcher
schon mit dem Motor
verbunden ist, driicken
Sie zwei Mal (X2 KLIK)
innerhalb 3 Sekunden die
Taste ,SET P2“ (diese
Taste befindet sich auf
der hinteren Seite des
Senders), dieses wird
TIhnen durch einen kurzen
Piepton bestétigt (X2 BIP)

schen des Senders

Speicherung der weiteren Sender

<3 Sekunden

X5 BIP

X1 KLIK

B(+n)

In weniger als 3 Sekunden
driicken Sie die Taste ,SET
P2 auf dem nachsten
Sender, welcher Sie
speichern mochten. Der

Motor gibt einen kurzen
Piepton aus (X5 BIP) und
dann wird der Sender
gespeichert

Ldschen des irgendwelchen Senders léscht alle Sender, welche gespeichert sind. A

X1 KLIK

Driicken Sie die Taste
,SET P2” auf der
hinteren Seite des
Senders, dieses wird
Thnen durch einen
Piepton bestatigt
(X1BIP)

\ X1KLIK
S

@ i
N k
N
Driicken Sie die Taste
,Stop“ auf der vorderen
Seite des Senders, dieses
wird Thnen durch einen
Piepton bestatigt
(X1BIP)

6/ Totmannschaltung.

X1 BIP

[
X1 KLIK

Driicken Sie die Taste
,SET P2” auf der
hinteren Seite des
Senders, dieses wird
Thnen durch einen
Piepton bestatigt
(X1BIP)
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Driicken Sie die Taste
L,AUF” auf der vorderen
Seite des Senders, dieses
wird Thnen durch einen
Piepton bestatigt
(X1BIP)

Driicken Sie die Taste
,SET P2” auf der
hinteren Seite des
Senders. Der Piepton
bestatigt (X4BIP), dass
alle Daten gel6scht

werden

X3 BIP

X1 KLIK

Driicken Sie die Taste
,SET P2” auf der
hinteren Seite des
Senders, dieses wird
Ihnen durch einen
Piepton bestatigt
(X3BIP)

OK

Die gespeicherte Sender
werden parallel arbeiten.
Jeden nachsten Sender

kann man nur durch den
schon gespeicherten
Sender hinzufiigen.

OK

A Nach dem Loschen
des Senders, fiir die
Steuerung soll man Sie den
Motor chronologisch
programmieren wie im
Punkt 2 der Anleitung —
,Verbindung des Motors
mit dem Sender” und

weiter. A
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Bei jedem Eindriicken
der Taste ,AB” oder
L,AUF” wird der Motor
arbeiten und stoppt

beim Loslassen.




